Material Configuration

Block cén?iguratinn C15

Nr. Cade Type Transm Tray SRO
1 CER CERROBEND-4% 039 1.017 b5.4 RLUD
2 HMLC HMLC 124 018 1.000 0 RL

TMR Table




Configuration Regular Beam Model

Configuration Pencil Beams

Monitor Unit Table




Testes de Qualidade Periédicos

Confirmar:

- Integridade e seguranca dos arquivos

- Funcionamento dos periféricos (entrada/saida de dados)
- Integridade do software do RTPS

Didrio:
Livro de registro de ocorréncias

Backup

Semanal:
Periféricos

Arquivos - Checksum

Mensal:
Entrada de dados - CT
Revisao do RTPS

Anual:
Cdlculos da dose
Periféricos - 1/0
Ferramentas Criticas — BEV; DRR; DVH

Variavel:

Alteracoes do Software

Gerenciamento do Sistema e Seguranca

- Responsabilidades pessoais

Manutencéo de hardware e software

Gerenciamento dos dados: arquivos/backup

Manutencéo de redes

Segurancga
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SIMULACAO VIRTUAL
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Processo Planejamento Baseado na Simulaciao
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Planejamento do Tratamento Varian
Visualizacao Total

WS do médico WS do Fisico

SomaVision CadPlan
* Registro de Imagens (“Fus@o”) Configuracéo Dados do Feixe
* Contorno * Campos - Setup
* Simulacéo Virtual (CT-Sim) * Cdlculo da Dose
* Campos - setup * Avaliacéo do Plano
* Avaliacéo do Plano * Helios

* Aprovacao do Plano

* Integra TPS ao Vision

SomaVision: Conceitos Gerais

* Sistema Operacional: Windows NT

- PC’s Pentium - > 300 MHz
* Interface com o usudrio

- Padrao Windows

- Padrao Vision
= Curva de Aprendizado Rapida (usudario Windows)
= Minimiza o treinamento entre diferentes aplicacoes (ex. Ximavision, Portal-vision)
* Visualizagao

- Ultima tecnologia (OpenGL)

- Grdficos 3D em tempo real

- Contornos, Superficies translucidas
= Ajuda a adotar o planejamento 3D

= Melhora o diagnéstico e as capacidades de Planejamento



SomaVision: Importacao de Imagens

* Importar Imagens
- Dicom 3.0 - compatibilidade padréo

* Conexéo via Network; disquete; DAT

* Todos os fabricantes de CT suportam Dicom 3.0
- Formatos Proprietarios suportados pelo CadPlan
- Imagem volumétrica em 3D

= Conexdo padréao, ndo necessita interfaces especiais

Transferéncia de images de CT/RM, DRR e
contornos entre CadPlan e SomaVision

DICOM 3 or CT scanner
other CT

formats

DICOM 2 or
DICOM RT
_T or MR

(Cart images

CadPlan
workstation

Somavision

T slices and Sioskabaion

_ontours



SomaVision:
Registro de Imagens (Fusao)

* Fuséo (matching)

- CT - imagem para planejamento

- MRI, PET, etc. - diagnéstico

- Match points - baseados em estruturas anatémicas
* Processo

- Importar imagens do CT

- Importar imagens de diagnéstico (ex. RM)

* Localizacéo do tumor

Contorno

- Estrutura: template

(R S T P R I I
T OB =TT

- Auto segmentacao dos érgcos: gy
Volume de Interesse
CT-ranger
Post-processing

- Definir o volume tumoral:

Ferrramentas eficientes de contorno manual

Margem 3D
Interpolacéao
Setup de Campos
L
- Interativo em 3D: ﬂ_“;;'n
Planos ortogonais (reconstrucéo tempo real) Hrear
room’s eye-view
beam’s eye-view (BEV) -
- Ferramentas de Posicionamento Automadatico F;L;""‘.ms'
Isocentro no centro do alvo (estrutura) ; “é;;:“’:k: i
MLC e blocos
= Precisdo e Eficiéncia no Posicionamento de Campos




